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Beschreibung 

Die Erfindung betrifft ein Gerat zur 
Oberflachenbehandlung, insbesondere zum 
Reinig n, Polieren und Abschleifen, best h nd 5 
aus einem Gehause, gegebenenfalls mit daran 
angeordneter Handhabe, einem vom Gehause 
zumindest teilweise umschlossenen, durch ein 
Schwunggewicht unwuchtig laufenden 
elektrischen Motor, wobei an dessen dem 10 
Schwunggewicht zugekehrten Ende ein 
Werkzeugtrager mit einem Werkzeug verbunden 
ist, und wobei die aus Motor und Werkzeugtrager 
bestehende Einheit an dem dem 
Schwunggewicht gegenuberliegenden 15 
Motorende durch eine im Gehause bzw. an der 
Handhabe angeordnete schwenkbare Halterung 
pendelartig und im Bereich des 
Schwunggewichtes durch eine zwischen 
Werkzeugtrager und Gehause angeordnete, aus 20 
Schwingbolzen od. dgl. bestehende 
Schwinglagerung schwingber am Gehause 
gehalten ist und damit eine im wesentlichen 
kreisformig pendefnde Schwingbewegung auf 
einen zu behandelnden Gegenstand ubertragt 25 

Bei einem bekannten Gerat der genannten Art 
(EP-A-0 012 129) ist das Werkzeug und der dieses 
aufnehmende Werkzeugtrager uber eine teste 
Verbindung mit dem durch ein Schwunggewicht 
unwuchtig laufenden Motor unelastisch 30 
verbunden, wobei diese Einheit im Gehause 
schwingbar so gelagert ist, daS damit eine 
kreisformig pendelnde Schwingbewegung auf 
einen zu behandelnden Gegenstand ubertragbar 
ist. Nachdem dabei die Motorwelle nicht 35 
unmittelbar auf den Werkzeugtrager einwirkt und 
Exzenter od. dgl. zur Schwingungsubertragung 
nicht benotigt werden, ist eine erheblich 
geringere Antrtebsleistung erf ordertich. 

Das wesentlich geringere Gewicht des Gerates 40 
veranla&t aber andererseits in nachtetliger Weise 
die das Gerat bedienende Person oftmais zu 
einem uberma&ig hohen Arbeitsdruck, in der 
Meinung, damit das Behandlungsergebnis 
verbessern zu konnen. Wenngleich dadurch eine 45 
Uberlastung des Motors mangels einer 
mechanischen Verbindung zwischen der 
Motorwelle und dem Werkzeugtrager nicht 
moglich ist, konnen doch linger andauernde 
starkere Andruckbelastungen zu einem 50 
vorzeitigen Verschleifi der Motorlagerung fuhren, 
da die Schwingungen dann uber diese an das 
Gehause abgeleitet werden. 

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, 
diesen Nachteil bei einem Gerat der eingangs 55 
erwahnten Art zu beseitigen. 

Erfindungsgemafc wird dies dadurch erreicht, 
da& Motor und Werkzeugtrager durch eine 
zusatzliche. gegenuber der elastischen 
Schwinglagerung steifer wirkende elastische 60 
Halt rung miteinander verbunden sind. Damit 
wird innerhatb des bestehenden Schwingsystems 
ein weiteres Schwingsyst m gebildet, welches 
dem Antriebsmotor ab einer vorher 
bestimmberen Andruckbelastung ermoglicht, in 65 



der« Iben Weise - namlich in ein r kreisformig 
pendelndcn Schwingbewegung - 
weiterzuschwingen. Bis zum Inkrafttreten dieser, 
durch die Auswahl der Elastizitat der zusatzlichen 

lastisch n Halterung bestimmber n Wirkung, ist 
die Wirkungsweise des Gerates mit oder ohne 
der zusatzlichen elastischen Halterung dieselbe. 

Weiterbildungen der Erfindung sind in den 
Unteranspruchen dargestellt Diese betreffen 
insbesondere bevorzugte Ausbildungen und 
Anordnungen der zusatzlich zwischen Motor und 
Werkzeugtrager bzw. Werkzeug angeordneten, 
als elastische Halterung bezeichneten elastischen 
Verbindung. 

Die Erfindung wird anhand eines 
Ausf uhrungsbeispieles naher erlautert: Es zeigen 

Fig. 1 ein Gerat nach der Erfindung im 
Langsschnitt und 

Fig. 2 einen Querschnitt nach den Linien l-l in 
Fig. I. 

In Fig. 1 ist der Elektromotor 1 durch das 
Schwunggewicht 2 unwuchtig angetrieben und in 
einem am Ende des Gehauses 4 angeordneten 
Schwenklager 5 schwenkbar gelagert, sodaB 
dieser zusammen mit dem an ihm befestigten 
Werkzeugtrager 3 eine kreisformig pendelnde 
Schwingbewegung auf einen zu behandelnden 
Gegenstand ubertragt 

Das Gehause 4 besteht aus drei Teilen, namlich 
dem tragenden Gehauseteil 4, das zum 
Werkzeugtrager 3 hin konisch verlauft und den 
beiden schalenformig ausgebildeten Teilen 4', 4", 
die zusammen die wulstf ormige Handhabe 
bilden. Die drei Gehauseteile sind mittels 
mehrerer Schrauben - dargestellt durch die 
Symmetrielinien 7 - miteinander verbunden. Das 
Gehauseteil 4 endet mit einem ringformigen 
Ansatz. Der schalenformig ausgebildete 
Werkzeugtrager 3 ist durch drei am au&eren 
Gehauserand gleichmaBig verteilte und in einer 
zur Motorlangsachse senkrechten Ebene 
angeordnete Schwingbolzen 8' so gelagert, da& 
zwischen dem unteren Gehauserand und der 
Oberkante des Werkzeugtragers 3 ein Spalt von 
etwa 3 bis 4 mm entsteht. Die beiderseits mit 
Gewindestiften 9 ausgebildeten Schwingbolzen 
8' sind dabei an einem Ende am Werkzeugtrager 
3 eingeschraubt, am anderen Ende mittels der 
Schlitzmuttern 10 mit dem Gehause 4 verbunden. 

Der Motor 1 und der Werkzeugtrager 3 sind 
durch eine zusatzliche, aus vier Schwingbolzen 
11 ' bestehende elastische Halterung 11 
miteinander verbunden. Die Schwingbolzen 11' 
sind ebenfalls in der zur Motorlangsachse 
senkrechten Ebene gleichmiSig verteilt urn einen 
Mittelkreis angeordnet, der etwas grower als der 
. AuBendurchmesser des Motors 1 ist. Die hdhere 
Zahl der fur die zusatzliche H&lterung 1 1 
verwendeten Schwingbolzen IV bewirkt dabei 
ein h~here Steifheit g genuber jenen der 
Schwinglagerung 8. Dieselb n konnen 
gegebenenfalls auch ein nhdh renHartegrad 
aufweisen. Auch die Schwingbolzen 11' weisen 
beiderseits Gewindestifte auf und sind an der 
einen Seite am Werkzeugtrager 3 eingeschraubt 
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und an d r anderen Seit am Motor 1 befestigt 
Dies wird mittels eines doppelarmigen Bugetf tS 

w««rf US einem _ K unststoffpreBteil bestehende 
doppelarmige Bugel 13 endet mit einem 

SJH ? de , r "/nerseits der aus einem 
ehen . den La 8 erach ale 16 haltbar und 
schwenkbar gelagert 1st. Zu diesem Zweck 
umfaBt die Lagerschale 16 den Kugelkopf 15 
mehr als zur Halfte und ist fiber diesen 

S2KS!; Dies ^ d * urch mehrere am offen «n 

Ende der Lagerschale 16 angeordnete. bis etwa 
zur Schalenmitte reichende Radialschlitze 17 
uZrSfr ?i" einem rin 8 f 6rmigen Ansatz 19 

^IhITk 4 ? n 9 eordn «e Lagerschale 16 ist 
mittels der Schraube 18 gehalten 

Der Werkzeugtrager besteht ebenso wie alle 

ubngen Gehiuseteile aus dfinnwandigen 

KunststoffpreSteilen. Oieser ist schalenformig 

ausgebildet und kann an seinem Umfang 8 

Befestigungsmittel, z. B. einen Ring 24 fur ein 

Re.nigungstuch 23 aufnehmen. Andere mit 

unterschiedlichen Werkstoffen ausgebildete 

dT«^ e n 9e K k0nn ,f n , 2 - B - durch ^eenspannung an 
dieser Flache gehalten sein. Die Unterseite dls 
Werkzeugtragers 3 kann auch mit einem 
selbsthaftenden Belag ausgebildet sein. der 

X C S!?M en ^ ertaeuae - wie Fe,le - Schleifvliese 
oder Schleifblatter, selbsthaftend aufnimmt. 

Am Gerat ist waiters ein Schalter 20 zum Ein- 
und Ausscha ten des Motors 1 angeordnet wobei 

Die zusatzliche elastische Halterung 11 kann 
auch aus anderen Schwingungselemfnten 
bestehen. So ist es beispielsweise durchaus 
moglich, diese aus einem Stuck, z. B. als 
elastische Manschette oder als eiastischen Ring 
auszubilden Ebenso haben andere AusbilSungen 

?i„fl?A a ?f/ U , ng 8 keinen wesentlichen 8 
Einflu* auf die Wirkungsweise des Gerites. 

Das erfindungsgemaBe Gerat kann vom 
Strornnetz direkt bzw. fiber einen Netztrafo oder 
auch durch Akkubatterien betrieben warden 

alsB^nl? 8 * 8 " ein6S f ,iels kann dieses •««* 
ais Bodengerat verwendet werden 

Es ist auch im Rahmen der Effindung gelegen 

em Gerat der erfindungsgemSBen Art als 

Massagegerat auszubilden. 



Patentanspriiche 

1. Gerat zur Oberflachenbehandlung 

Abschleifen bestehend aus einem Gehause (4) 
gegebenenfallsmitdaranangeordneter 
Handhabe (4'. 4"). einem vom G hause (4) 
zumindestteilweise umschlossenen, durch ein 
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Schwunggewicht (2) unwuchtig laufenden 
elektrischen Motor (1). wobei an dessen dem 
Schwunggewicht (2) zugekehrten Ende in 
Werkzeugtrager (3) mit einem Werkzeug (23) 
verbunden ist. und wobei die aus Motor (1) und 
Werkzeugtrager (3) bestehende Einheit an dem 

Motorende durch eine im Gehause (4) bzw. an 
der Handhabe (4") angeordnete schwenkbere 
W Halterung (5) pendelartig und im Bereich des 
Schwunggew.chtes (2) durch eine zwischen 
Werkzeugtrager (3) und Gehause (4) 
angeordnete aus Schwingbolzen (8') od. dgl 
15 S? Wnd JI Schwinglagerung (8) schwingbar am 
IS Gehause (4) gehalten ist und damit eine im 
wesentlichen kreisformig pendelnde 
Schwingbewegung auf einen zu behandelnden 
S s J and " be rt«9t. dadurch aekenn^hn., 

20 1£1££L™ W^gtrager (3) durch eine 
zusatzliche, gegenuber der eiastischen 

Schw.nglagerung (8j steifer wirkende elastische 
Halterung (11) miteinander verbunden sind 

2. Gerat nach Anspruch 1, dadurch 

25 S! k . ennZei ?, h !l et ' daS die 2us 5tzliche elastische 
25 Halterung (11) aus einem Schwingelement 

vorzugsweise aus mehreren an sich bekannten 

Schwingbolzen (11') besteht. 

3. GerSt nach Anspruch 1 oder 2, dadurch 
gekennzeichnet, daB die Schwingbolzen (1 1 i der 

30 nmdUm eiastischen Halterung (11, und jine 

t T&TT 9 W 9,eich a «sgebildet und 
in emerzur Motorlangsachse senkrechten Ebene 
gleichmaBig verteilt angeordnet sind. wobei die 

35 S»^ m8b ?»t n fQr die ^atzliche elastische 
35 Halterung (11, einen hoheren Hartegrad 

aufweisen und/oder in grdBerer Zahl angeordnet 

4. Gerat nach einem der Anspruche 1 bis 3, 
dadurch gekennzeichnet. daB der Motor (1 ) uber 

« einen diesen umschlieBenden. am Ende als 

Gelenkkugel (15, ausgebildeten Bugel (13, und 
einer am antriebsseitigen Motorende 
angeordneten Zentrierscheibe (14, mit den 
Schwingbolzen (11'J der zusatzlichen eiastischen 

45 Halterung (11) verbunden ist, wobei die 
Gelenkkugel (15, vorzugsweise in einer im 
Gehauseende (4, bzw. in der Handhabe (4") 
angeordneten. diese zumindest uber die Halfte 
umschlieBende, einstuckig gefertigte 

50 Lagerschale (16, gelagert ist. deren offene Seite 
mehrere bis uber die Schalenmitte reichende 
Radialschlitze (17, aufweist. 
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Claims 



1. A surface treatment device, in particular for 
cleaning polishing and grinding, consisting of a 
w housing (4,. if necessary, with a handle (4' 4") 
attached to it. the housing (4, at least partly 

%ZZZ! I 9 f" fJ e ? ric motor W' ,he ""balanced 
movement of which is impart d by an eccentric 

es SS 9 J { )l a t00 ' carri r to fl«ther with a tool 
65 (23, being connect d to the motor end facing the 
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6 



10 



15 



eccentric weight (2), the unit consisting f the 
motor (1) and the tool carrier (3) being mounted 
on the housing (4) in a pendulum way on the 
motor nd ppositetothe ccentric weight (2) by 
means of aslewabl holding d vie (5)arrang d 
in the housing (4) or on the handle (4') 
respectively, and being oscillatably mounted on 
the housing (4) in the area of the eccentric 
weight (2) by means of an oscillatable bearing (8) 
arranged between the tool carrier (3) and the 
housing (4) and consisting of oscillatable bolts 
(8 ) or equivalent, and the said unit thus 
transferring an oscillatory movement 
substantially circling in a pendulum way to an 
object to be treated, wherein the motor (1) and 
the tool carrier (3) are attached to each other by 
means of an additional elastic intermediate 
member (11) operating more rigidly compared to 
the elastic oscillatable bearing (8). 

2. A surface treatment device according to 20 
claim 1, wherein the additional elastic 

intermediate member (11) consists of an 

oscillation element, preferably of several 

oscillatable bolts (IV) which are known, in 

principle. 2 5 

3. A surface treatment device according to 
claims 1 or 2, wherein the oscillatable bolts (1 V) 
of the additional elastic intermediate member 
(f Itancfihose of the oscillatable bearing (8) are 
designed in the same way and are arranged by 30 
distributing them uniformly in a plane vertical to 

the longitudinal axis of the motor, the oscillatable 
bolts (IV) required for the additional elastic 
intermediate member (11) having a higher degree 
of hardness and/or are arranged in a larger 35 
number. 

4. A surface treatment device according to one 
of the claims 1 to 3, wherein the motor (1) is 
connected to the oscillatable bolts (1 1') of the 
additional elastic intermediate member (1 1) by 40 
means of a stirrup surrounding the motor (1) and 

being designed as a joint ball (15) at its end and a 

centering washer (14) being arranged on the 

drive side motor end, the joint ball (15) preferably 

moving in a bearing shell (16) made in one piece 45 

and arranged in the housing end (4) or in the 

handle (4") respectively, and surrounding at least 

more than half of the handle (4"), the open side 

of the bearing shell (16) having several radial 

slots (17) extending over the shell centre. BO 



outils (3) est fixee sur le boitie.* Je facon 
pendulair sur I'extremite 6l jote'ir 6pposee au 
poids xcentrique (2) par urs Ration orientable 
(5) dispos e dans le boTtler (*) u sur la poignee 
(4") respectivement, et de facon orientable dans 
la zone du poids excentrique (2) a I'ajde d'un 
logement oscillatoire (8) dispose entre le porte- 
outils (3) et le boitier (4) et se composant de 
boulons orientables (8') ou de dispositifs 
semblables, I'unite transmettant en substance un 
mouvement oscillatoire de facon circulaire 
pendulaire sur un objet a traiter, caracterise par 
le fait que le moteur (1) et le porte-outils (3) sont 
relies I'un a I'autre par un membre intermediate 
elastique supplemental re agissant de fapon plus 
ngide par rapport au logement oscillatoire 
elastique (8). 

2. Un appareil selon revendication 1, 
caracterise par le fait que le membre 
intermediaire elastique supplementaire (1 1) se 
compose d'un element d'oscillation, de 
preference de plusieurs boulons orientables (11') 
connus en principe. 

3. Un appareil selon revendications 1 ou 2, 
caracterise par le fait que les boulons orientables 
(11 ') du membre intermediaire elastique 
supplementaire (11 ) et ceux du logement 
oscillatoire (8) sont concus de la meme facon et 
disposes en les distribuant de facon uniforme 
dans un plan vertical par rapport a I'axe 
longitudinal du moteur, les boulons orientables 
(IT) pour le membre intermediaire elastique 
supplementaire (11) ayant une durete superieure 
et/ou etant disposes dans un nombre eleve. 

4. Un appareil selon Tune des revendications 1 
a 3, caracterise par le fait que le moteur (1) est 
relie aux boulons orientables (1 1') du membre 
intermediaire elastique supplementaire (11) par 
un etrier (13) entourant le moteur (1) et concu a 
I'extremite en tant que bille de joint (15) et avec 
une disque de centrage (14) disposee sur 
I'extremite de la cote commande du moteur (1) 
la bille de joint (15) se trouvant de preference 
dans une coquille de logement (16) fabriquee en 
une piece, cette coquille etant disposee dans 
I'extremite du boitier (4) ou dans la poignee (4"), 
respectivement, entourant au moins plus de la 
moitie de fa poignee (4") dont la partie ouverte 
possede plusieurs femes radiales (17) s'etendant 
jusqu'au plus du centre de la coquille. 



Revendications 

1 . Un appareil pour le traitement superf iciel, en 55 
particulier pour nettoyer, polir et meuler, se 
composant d'un boitier (4), le cas echeant muni 
d une poignee (4', 4"), le boitier (4) au moins 
partiellement entourant un mot ur el ctrique (1) 60 
foncti nnant d manier desequilibree a I'aide 
d un poids excentriqu (2), un port -outils (3) 
avec outils (23) etant monte a I' xtremite du 
moteur (1) tournee vers le poids excentrique (2), 
1 1 unites composant du mot ur(1)etdup rte- 65 
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FIG. 1 
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